
 

 
  532 
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Abstract 

This study aims to evaluate the effectiveness of applying modern technologies in improving the 

efficiency of equipment and container tracking operations within Damietta Container & Cargo 

Handling Company at Damietta Port, in the context of the transition toward smart ports. The 

research focused on three main technologies: Global Positioning System (GPS), Radio Frequency 

Identification (RFID), and Optical Character Recognition (OCR), as they represent key tools for 

enhancing tracking accuracy, improving operational performance efficiency, and reducing errors 

resulting from manual data entry. 

The importance of this study arises from the need to address deficiencies in the current operating 

system, which relies on manual entries in the NAVES system without the use of precise tracking 

technologies. This dependence leads to slow operational procedures, low data accuracy, and 

difficulty in monitoring the real-time locations of equipment and containers. Accordingly, this 

study presents an applied model that experimentally implements some modern tracking 

technologies on a limited scale within a real operational environment to measure their direct 

impact on tracking efficiency and the satisfaction of employees and customers. 

The study adopted the experimental field methodology as the most appropriate approach to 

measure changes resulting from the implementation of new technologies before and after 

application. Three consecutive practical experiments were conducted during the period from 

January to May 2025. 

In the first experiment, GPS devices were installed on a set of operational equipment to evaluate 

the efficiency of tracking their locations. The results showed a significant reduction in the average 

response time for determining equipment positions, reflecting a notable improvement in the speed 

and accuracy of information retrieval. 

In the second experiment, RFID technology was applied at the entry and exit gates of trucks, and 

the average waiting time before and after implementation was compared. The results indicated a 

decrease in average waiting time, which helped reduce congestion and improved the flow of truck 

movements within the operational yard. 

In the third experiment, OCR technology was implemented using cameras mounted on STS cranes 

to automatically read the numbers of containers and equipment during loading and unloading 
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operations. This resulted in a noticeable reduction in data entry errors, thereby improving the 

overall accuracy of operational data. 

 اٌّغزخٍض

ػ٤ِٔوثز شصدوغ تُٔؼوهتز ٝتُفث٣ٝوثز  شٜهف ٛىٙ تُهيتِر إ٠ُ شو٤٤ْ كؼث٤ُر شطد٤ن تُصو٤٘ثز تُفه٣عر ك٢ شفّو٤ٖ ًلوثءذ

نتلَ ًًٔر ن٤ٓثٞ ُصهتٍٝ تُفث٣ٝثز ٝتُدٝثبغ خ٤ٔ٘ثء ن٤ٓثٞ، ٝوُي كو٢ إٞوثي تُصفوٍٞ ٗفوٞ تُٔوٞتٗا تُى٤ًور. ٝهوه 

، ٝشو٤٘وور تُصؼووًف خصووًننتز  (GPS)يًووٍز تُهيتِوور ػِوو٠ ظوولاض شو٤٘ووثز يب٤ّوو٤ر ٛوو٢: ٗظووثّ تُصٜٔٞووغ تُؼووث٢ُٔ

، خثػصدثيٛووث ٓووٖ أٛووْ تُصو٤٘ووثز تُّٔووثٗهذ كوو٢ (OCR)ػِوو٠ تُفووًٝف، ٝشو٤٘وور تُصؼووًف تُٝووٞب٢ (RFID)تًُتن٣ووٞ

 .شؼ٣ٍٍ نهر تُصصدغ ٝيكغ ًلثءذ تلأنتء تُصٕـ٢ِ٤ ٝشو٤َِ تلألطثء تُ٘ثشؽر ػٖ ترػصٔثن ػ٠ِ تانلثٍ ت٤ُه١ٝ ُِد٤ثٗثز

إنلوثرز ش٘دغ أ٤ٔٛر تُهيتِر ٖٓ تُفثؼر إ٠ُ ٓؼثُؽر أٝؼٚ تُوٙٞي ك٢ ٓ٘ظٞٓر تُصٕـ٤َ تُفث٤ُر تُص٢ شؼصٔه ػِو٠ 

نٕٝ ٝؼٞن شو٤٘ثز شصدغ نه٤ور، ٓٔث ٣ ن١ إ٠ُ خٟء تاؼوًتءتز تُصٕوـ٤ِ٤ر ٜٝوؼق كو٢  NAVES ٣ه٣ٝر ك٢ ٗظثّ

نهر تُد٤ثٗثز ٝ٘وؼٞخر كو٢ شصدوغ ٓٞتهوغ تُٔؼوهتز ٝتُفث٣ٝوثز ُفظ٤وًث. ٝٓوٖ ظوْ ؼوثءز ٛوىٙ تُهيتِور ُصووه٣ْ ٗٔوٞوغ 

ر شٕوـ٤ِ٤ر ـو٤و٤ور ُو٤وثَ أظًٛوث تُٔدثٔوً ػِو٠ شطد٤و٢ ُصؽًخر خؼٛ تُصو٤٘ثز تُفه٣عر ػ٠ِ ٗطثم ٓفهٝن نتلَ خ٤ة

 .ًلثءذ تُصصدغ ٝيٜث تُؼث٤ِٖٓ ٝتُؼٔلاء

تػصٔووهز تُهيتِوور ػِوو٠ تُٔووٜ٘ػ تُصؽ٣ًدوو٢ ت٤ُٔووهت٢ٗ خثػصدووثيٙ تلأّٗووح ُو٤ووثَ تُصـ٤ووً تُ٘ووثشػ ػووٖ شطد٤وون تُصو٤٘ووثز 

كلو٢  .ٕٕ٘ٓ٘ث٣ً إ٠ُ ٓوث٣ٞ تُؽه٣هذ هدَ ٝخؼه تُص٘ل٤ى، ـ٤ط شْ ش٘ل٤ى ظلاض شؽثيج ػ٤ِٔر ٓصصثخؼر للاٍ تُلصًذ ٖٓ ٣

ػِو٠ ٓؽٔٞػور ٓوٖ تُٔؼوهتز تُصٕوـ٤ِ٤ر خٜوهف شو٤و٤ْ ًلوثءذ ػ٤ِٔور شصدوغ  GPSتُصؽًخر تلأ٠ُٝ، شْ ش٤ًًوح أؼٜوٍذ 

ٓٞتهغ تُٔؼهتز. ٝهه أاًٜز تُ٘صوثبػ تٗملوثٚ ٓصِٞوٟ ٌٓوٖ ترِوصؽثخر كو٢ شفه٣وه ٓٞتهوغ تُٔؼوهتز ، ٓٔوث ٣ؼٌوُ 

ت ك٢ ًِػر تٍُٞ٘ٞ ُِٔؼِٞٓثز ٝنهص ًً ػ٘وه خٞتخوثز  RFID ٝكو٢ تُصؽًخور تُعث٤ٗور، شوْ شطد٤ون شو٤٘ور .ٜثشفّ٘ثً ًد٤

نلٍٞ ٝلًٝغ تُٕثـ٘ثز، ٝشٔس ٓوثيٗر ٓصِٟٞ ٌٖٓ ترٗصظوثي هدوَ ٝخؼوه تُصطد٤ون. ٝهوه خ٤٘وس تُ٘صوثبػ تٗملوثٚ 

ٓصِٞووٟ ٌٓووٖ ترٗصظووثي ، ٝٛووٞ ٓووث ِووثْٛ كوو٢ شو٤ِووَ تُصٌووهَ ٝشفّوو٤ٖ تّٗوو٤ثخ٤ر ـًًوور تُٕووثـ٘ثز نتلووَ تُّووثـر 

 .تُصٕـ٤ِ٤ر

ُووًتءذ أيهوثّ  STSخثِوصمهتّ تٌُوث٤ًٓتز تُٔعدصور ػِو٠ أٝٗوثْ  OCR تُصؽًخور تُعثُعور، كوصْ ك٤ٜوث شطد٤ون شو٤٘ورأٓث 

تُفث٣ٝثز ٝتُٔؼهتز خٌَٕ آ٢ُ أظ٘ثء ػ٤ِٔثز تُٕفٖ ٝتُصل٣ًؾ، ـ٤ط أنٟ وُي إُو٠ شو٤ِوَ ٓؼوهٍ تُمطوأ كو٢ إنلوثٍ 

ر، ٝأٝ٘وس تُهيتِور خٝوًٝيذ شِٞو٤غ ٗطوثم أيهثّ تُفث٣ٝثز ٝتُٔؼهتز، ٓٔث ِثػه ك٢ يكغ نهر تُد٤ثٗثز تُصٕـ٤ِ٤

شطد٤وون شو٤٘ووثز تُصصدووغ تُى٤ًوور كوو٢ ؼ٤ٔووغ إٔٗووطر تُصٕووـ٤َ خ٤ٔ٘ووثء ن٤ٓووثٞ، ٝشٌع٤ووق خووًتٓػ تُصووهي٣ح ُِؼووث٤ِٖٓ ًُكووغ 

ٝتُوىًثء تر٘وط٘ثػ٢ كو٢ ٓ٘ظٞٓور تُصصدوغ   (IoT)تُؽث٣ٍٛر تُصو٤٘ر، ٓغ تُؼَٔ ػ٠ِ نٓوػ شو٤٘وثز إٗصًٗوس تلأٔو٤ثء

 .ػْ ّٓثي تُصفٍٞ تًُه٢ٔ ٝشفو٤ن يا٣ر ت٤ُٔ٘ثء تُى٢ً تُٔصٌثَٓتُّٔصود٤ِر، خٔث ٣ّْٜ ك٢ ن

 ِمذِخ .1

ٜٔه هطثع تُ٘وَ تُدف١ً للاٍ تُؼوٞن تلأل٤ًذ شطٞيًت شٌُ٘ٞٞؼ٤ثً ٓصّثيػًث، ؼؼوَ ٓوٖ تُصفوٍٞ تًُهٔو٢ ٝتُصو٤٘وثز 

ت أِث٤ِثً ك٢ يكغ ًلثءذ تُصٕـ٤َ ٝشؼ٣ٍٍ تُص٘ثك٤ّر، لث٘ر إٔ ٛىت تُوطوثع ٣ّوصفٞو ػِو٠ ًً أًعوً ٓوٖ  تُفه٣عر ػ٘ٙ

). ٝك٢ ٛىت تاٞوثي، تشؽٜوس تُٔوٞتٗا تُدف٣ًور إُو٠ شد٘و٢ UNCTAD, 2022% ٖٓ ـؽْ تُصؽثيذ تُؼث٤ُٔر (0ٓ

شو٤٘ثز ٓصوهٓر ُص٣ًّغ ػ٤ِٔوثز تُٔ٘ثُٝور ٝشفّو٤ٖ تُٕولثك٤ر ٝتلأٓوثٕ، ٓعوَ أٗظٔور تُصصدوغ تُى٤ًور ٝشو٤٘وثز تُصؼوًف 

ك٢ شف٤ّٖ نهور شدوثنٍ تُٔؼِٞٓوثز  GPS ٝRFID ٝOCRت٢ُ٥ ٝإٗصًٗس تلأ٤ٔثء، ٝهه أِْٜ شطد٤ن شو٤٘ثز ٓعَ 
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 Heilig etٝشو٤َِ تلألطثء تُصٕـ٤ِ٤ر، ٓٔث ٓ٘ؿ تُٔٞتٗا تُص٢ شّوصعًٔ كو٢ ٛوىٙ تُفِوٍٞ ٤ٓوٍذ ش٘ثكّو٤ر ٝتٜوفر. (

al., 2017( 

٣ؼه ٤ٓ٘ثء ن٤ٓثٞ ٖٓ تُٔٞتٗا ت٣ًُٙٔر تُف٣ٞ٤ر وتز تُٔٞهغ ترِصًتش٤ؽ٢ ػ٠ِ ِوثـَ تُدفوً تُٔصِٞوٟ، ٝهوه ٔوٜه 

تِ٘ر ُصط٣ًٞ خ٤٘صٚ تُصفص٤ر ٝشطد٤ن خؼٛ تُفٍِٞ تُصٌُ٘ٞٞؼ٤ر ُوهػْ ػ٤ِٔثشوٚ تُصٕوـ٤ِ٤ر. ٝػِو٠ تُوًؿْ ؼٜٞنتً ٓصٞ

ٖٓ وُي، ر ٣وٍتٍ ت٤ُٔ٘وثء ٣ٞتؼوٚ شفوه٣ثز شصؼِون خصفوه٣ط ٝشٌثٓوَ شو٤٘وثز تُصصدوغ ٝتُٔ٘ثُٝور، خٔوث ٣ّوصهػ٢ نيتِور 

ث لطٞذ ًٜٝي٣ر ُصؼ٣ٍٍ ًلثءذ ، خثػصدثيGPS ٝRFID ٝOCRٛكؼث٤ُر شطد٤ن تُصو٤٘ثز تُفه٣عر، ٝػ٠ِ يأِٜث 

تلأنتء تُصٕوـ٢ِ٤ ٝنػووْ شٞؼووٚ ت٤ُٔ٘ووثء ٗفووٞ تُصفووٍٞ إُوو٠ ٤ٓ٘وثء وًوو٢ ٓصٌثٓووَ ٣صٔثٔوو٠ ٓووغ ترشؽثٛووثز تُؼث٤ُٔوور كوو٢ 

 )ٖٕٕٓ٘٘ثػر تُ٘وَ تُدف١ً. (٤ٛةر ٤ٓ٘ثء ن٤ٓثٞ. 

 اٌّٛأئ اٌجؾش٠خ  .2

ت تِصًتش٤ؽ٤ثً ك٢ ٓ٘ظٞٓر تُصؽثيذ تُؼث٤ُٔر، إو ًً شٔعوَ تُد٤٘ور تُصفص٤ور تلأِثِو٤ر رّٗو٤ثج  شؼه تُٔٞتٗا تُدف٣ًر ػ٘ٙ

تُِّغ ٝنػْ ِلاَِ تآهتن، ٝشّْٜ ك٢ شؼ٣ٍوٍ تُووهيذ تُص٘ثكّو٤ر ُِوهٍٝ ٝؼوىج ترِوصعٔثيتز، كٝولًا ػوٖ نٝيٛوث 

تُٔص٘ث٢ٓ ًٔ٘ٙثز ُٞؼّص٤ر ٓصٌثِٓر شوهّ لوهٓثز شمو٣ٍٖ ٝإػوثنذ شٙوه٣ً ٝلوهٓثز يه٤ٔور ٓصوهٓور. ٝٓوغ شطوٞي 

ٓؽًن ٗوثٞ ػدٞي، خَ أ٘دفس ًٓتًٍ ُٞؼّوص٤ر ٓؼووهذ شوهٓػ خو٤ٖ تُد٤٘ور تُصفص٤ور  تُصفٍٞ تًُه٢ٔ، ُْ شؼه تُٔٞتٗا

ٝتُصٌُ٘ٞٞؼ٤ووث ٝتُفًٞٔوور تُلؼثُوور ُصفّوو٤ٖ تٌُلووثءذ تُصٕووـ٤ِ٤ر ٝشو٤ِووَ تُصٌووث٤ُق ٝٓٞتؼٜوور تُصفووه٣ثز تُد٤ة٤وور (٤ٗلوو٤ٖ 

ى٤ًور ٣ؼوٌٍتٕ تلأنتء ). ًٔث ش ًه تُهيتِثز تُفه٣عر إٔ تُصٌثَٓ تُٔؼِٞٓثش٢ ٝتُصفٍٞ إ٠ُ تُٔٞتٗا تُٕٕ٘ٓػدثَ، 

 Jiang etتُؼثّ ٝترِصهتٓر، ٣ٝؽؼلإ تُٔٞتٗا ي٤ًٍذ أِث٤ِر ك٢ لطٟ تُص٤ٔ٘ر تُّٔصهتٓر ٝترهصٙوثن تُؼوث٢ُٔ. (

al., 2021  Haezendonck, 2021  Yang, 2024( 

 رطٛس أع١بي اٌّٛأئ 1.2

تٗا شو٤ِه٣ور ٣وصٙوً نٝيٛوث ػِو٠ ٜٔهز تُٔٞتٗا تُدف٣ًر شطٞيًت شهي٣ؽ٤ثً ػدً ػهذ أؼ٤ثٍ، تٗصوِوس للاُٜوث ٓوٖ ٓوٞ

ٔووفٖ ٝشل٣ًووؾ تُدٝووثبغ خِٞووثبَ خهتب٤وور ٝخووٟء شٕووـ٢ِ٤، إُوو٠ ٓووٞتٗا ٓصمٙٙوور ٓووغ اٜووٞي تُفث٣ٝووثز ٝتُٔؼووهتز 

ت٤ٌُٔث٤ٌ٤ٗر، ظْ إ٠ُ ٓٞتٗا ُٞؼّص٤ر ٓصٌثِٓر شوهّ لهٓثز وتز ه٤ٔر ٓٝثكر ٝش٘وهٓػ كو٢ ِلاِوَ تآوهتن تُؼث٤ُٔور. 

ا إُوو٠ ٓوٞتٗا و٤ًوور شؼصٔووه ػِوو٠ تلأشٔصوور ٝتًُهٔ٘وور ٝشو٤٘ووثز تُصصدووغ ٝٓوغ شّووثيع تُصفووٍٞ تًُهٔوو٢، شطووٞيز تُٔووٞتٗ

تُفه٣عر، ٝ٘ٞرً إ٠ُ تُٔٞتٗا تُّٔصود٤ِر تُص٢ شؽٔغ خ٤ٖ تٌُلثءذ تُصٕـ٤ِ٤ر تُؼث٤ُر، ٝترِصهتٓر تُد٤ة٤ر، ٝتُوهيذ ػ٠ِ 

ن٤ٓثٞ، ُصو٤٘ثز تُصصدغ تُص٤ٌق ٓغ تُٔصـ٤ًتز تُؼث٤ُٔر. ٣ٝؼٌُ ٛىت تُصطٞي أ٤ٔٛر شد٢٘ تُٔٞتٗا تُفه٣عر، ٓعَ ٤ٓ٘ثء 

 تُى٤ًر ٜٖٔ ّٓثي تُصفٍٞ ٗفٞ تُٔٞتٗا تُى٤ًر تُٔصٌثِٓر.

 ١ِضاد ١ِٕبء د١ِبؽ  2.2

٣ؼه ٤ٓ٘ثء ن٤ٓثٞ ٖٓ تُٔٞتٗا تًُب٤ّ٤ر كو٢ ٓٙوً، ٣ٝص٤ٔوٍ خٔٞهؼوٚ تُؽـًتكو٢ تُل٣ًوه ػ٘وه ِٓصوو٠ تُدفوً تُٔصِٞوٟ 

صؽثيذ تُدف٣ًر ٝت٣ًُٜ٘ر. ًٔث ٣ؼُوه ت٤ُٔ٘وثء خٞتخور خًٜ٘ ت٤َُ٘، ٓث ٣ٔ٘فٚ ههيذ ُٞؼّص٤ر ػث٤ُر ك٢ تًُخٟ خ٤ٖ ـًًر تُ

يب٤ّ٤ر ُفًًور تُٙوثنيتز ٝتُوٞتينتز تُٔٙو٣ًر، ٝلث٘ور ُِّوِغ تٍُيتػ٤ور ٝتُٔوٞتن تُـىتب٤ور، إُو٠ ؼثٗوح ًٞٗوٚ 

ث ُصهتٍٝ تُفث٣ٝثز. ًٔ ت ٜٓ ًٍ ًًٓ 

٣ؼُصدووً أـووه أ٤ٔٛوور ت٤ُٔ٘ووثء ر شوصٙووً ػِوو٠ تُدؼووه ترهصٙووثن١ كفّووح، خووَ شٔصووه ُصٕوؤَ تُدؼووه ترِووصًتش٤ؽ٢ ـ٤ووط 

 تُٔٞتٗا تُو٣ًدر ٖٓ ه٘ثذ ت٣ُُّٞ، ٝٛٞ ٓث ٣ؼٌٍ ٌٓثٗصٚ ٤ًٔ٘ثء ٓفٞي١ ك٢ ِلاَِ تآهتن تاه٤ٔ٤ِر ٝتُه٤ُٝر. 
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 ١ِضاد ششوخ د١ِبؽ ٌزذاٚي اٌؾب٠ٚبد ٚاٌجؼبئغ 3.2

شؼصدوً ٔووًًر ن٤ٓووثٞ ُصوهتٍٝ تُفث٣ٝووثز ٝتُدٝووثبغ إـووهٟ تُٕوًًثز تُٔفٞي٣وور تُؼثِٓوور نتلوَ ٤ٓ٘ووثء ن٤ٓووثٞ، ـ٤ووط 

ّس ُصوه٣ْ لهٓثز ٔفٖ ٝشل٣ًؾ ٝشهتٍٝ ٝشم٣ٍٖ تُفث٣ٝثز ٝتُدٝثبغ تُؼثٓر، ّٓصل٤هذ ٓوٖ تُٔٞهوغ تُؽـًتكو٢ شأِ

ترِصًتش٤ؽ٢ ٤ُِٔ٘ثء ػِو٠ ِوثـَ تُدفوً تُٔصِٞوٟ ٝيخطوٚ خٕودٌر ٗووَ خو١ً ٜٝٗو١ً كؼثُّور شوهػْ ِلاِوَ تآوهتن 

ٝتُلٞه٤وور، ٔوؤَ شفووه٣ط تلأي٘وولر تُٔف٤ِوور ٝتُه٤ُٝوور. ٝهووه ٔووٜهز تُٕووًًر شطووٞيًت ِٓفٞاًووث كوو٢ خ٤٘صٜووث تُصفص٤وور 

) ٝيتكؼووثز تُّووثـثز STSٝتُّووثـثز تُصم٤٘٣ٍوور، ٝش٣ٍٝووهٛث خٔؼووهتز ٓ٘ثُٝوور ـه٣عوور ٓعووَ تًُتكؼووثز تُؽّوو٣ًر (

)RTGs/RMGs ّإ٠ُ ؼثٗح شطد٤ن أٗظٔر إنتيذ شٕـ٤َ ٓصوهٓر أخًٌٛث ٗظث ،(TOS Navis N4 . 

 – GPS ٝRFID ٝOCRتُصصدوغ تُفه٣عور ٓعوَ ًٔث تشؽٜس تًًُٕر ٗفٞ تُصفٍٞ تًُه٢ٔ ٖٓ للاٍ إنلثٍ شو٤٘ثز 

خٜهف يكغ نهر تُد٤ثٗثز ٝشو٤َِ تلألطوثء ٝشفّو٤ٖ ًلوثءذ تُؼ٤ِٔوثز.  –ٝإٕ ًثٕ شطد٤وٜث ر ٣ٍتٍ ك٢ ٗطثم ٓفهٝن 

ٜٝٔهز تُّ٘ٞتز تلأل٤وًذ شِٞوؼثً كو٢ تُموهٓثز تُِٞؼّوص٤ر تُٔوهٓور، ٓوٖ خ٤ٜ٘وث إٕٗوثء ٓموثٌٕ ٕٓوصًًر، ٝشهٔو٤ٖ 

)، إُو٠ PTIي، ٝشوه٣ْ لهٓثز إ٘لاؾ ٤٘ٝثٗر تُفث٣ٝثز ٝكفوٗ ٓوث هدوَ تًُـِور (ٓفطر شؼدةر تُفث٣ٝثز تُٙثن

 ؼثٗح ػوه ًٔتًثز ٓ ٤ِّر، ٓعَ خًٝشًٍٞٞ تُصؼثٕٝ ٓغ تلأًثن٤ٔ٣ر تُؼًخ٤ر ُِؼِّٞ ٝتُصٌُ٘ٞٞؼ٤ث ٝتُ٘وَ تُدف١ً. 

، ٕٕٗٓٓفطوور ـث٣ٝووثز ػِوو٠ ّٓووصٟٞ تُؼووثُْ ُؼووثّ  ٓٓٔٝهووه شووٞغ ٛووىت تُصطووٞي خووهلٍٞ تُٕووًًر هثبٔوور أكٝووَ 

، خٔوث ٣ؼٌوُ هوهيشٜث ػِو٠ ٓٞتًدور شطوٞيتز ٘و٘ثػر MSC AMELIAٝتِصودثُٜث ِولٖ ـث٣ٝوثز ػٔلاهور ٓعوَ 

تُ٘وَ تُدف١ً. ٝشّصٜهف تًًُٕر ّٓصودلًا شؼ٣ٍٍ ٌٓثٗصٜث ًًًٍٔ ُٞؼّوص٢ إه٤ِٔو٢ خٕوًم تُٔصِٞوٟ ػدوً تُصِٞوغ 

ث ك٢ تُصو٤٘ثز تُى٤ًر، ٣ٌٝثنذ تُطثهر ترِص٤ؼثخ٤ر، ٝشد٢٘ ٓٔثيِثز ترِصهتٓر تُ ًٔ د٤ة٤ر، ٝش٤ٔ٘ر تُٔٞتين تُد٣ًٕر، نػ

 ُِصفٍٞ ٗفٞ ٗٔٞوغ تُٔفطر تُى٤ًر تُٔصٌثِٓر.

 اٌشلّٕخ ٚاٌزؾٛي اٌشلّٟ فٟ اٌّٛأئ 4.2

) ٢ٛ شف٣َٞ تُد٤ثٗثز ٓوٖ تُٕوٌَ تُوٞيه٢ أٝ ت٤ُوه١ٝ إُو٠ ٘و٤ـر يه٤ٔور ٣ٌٔوٖ شم٣ٍٜ٘وث Digitizationتًُهٔ٘ر (

ًِث ُصطد٤ون أٗظ )، ٓٔوث TOS، ٝٗظوثّ شٕوـ٤َ تُٔفطوثز (OCR ،RFIDٔور ٓعوَ ٝٓؼثُؽصٜث إٌُص٤ًٗٝثً، ٝشؼه أِث

٣هػْ تُصمط٤ٟ ٝتشمثو تُوًتيتز ٝشف٤ّٖ ًلثءذ تُؼ٤ِٔثز. شٜهف تًُهٔ٘ر إ٠ُ شؼ٣ٍٍ تٌُلثءذ تُصٕـ٤ِ٤ر، ٣ٌثنذ تُههر 

ٝشو٤ِووَ تلألطووثء، شفّوو٤ٖ تُٕوولثك٤ر ٝإٌٓث٤ٗوور تُصصدووغ، نػووْ تشمووثو تُوووًتيتز ترِووصًتش٤ؽ٤ر، ٝللووٛ تُصٌووث٤ُق 

٤ِر، ٝشّْٜ تًُهٔ٘ر ك٢ شٌثَٓ ِِِّر تُصٞي٣ه، نػْ ترِصًتش٤ؽ٤ثز تًُه٤ٔر ت٤ُ٘ٞٞر، يكغ تُووهيذ تُص٘ثكّو٤ر، تُصٕـ٤

ٝشؼ٣ٍوووٍ ترِوووصهتٓر تُد٤ة٤ووور ٓوووٖ لووولاٍ شو٤ِوووَ تُفًًوووثز ؿ٤وووً تُٝوووًٝي٣ر ُِٕوووثـ٘ثز ٝتٗدؼثظوووثز تًٌُخوووٕٞ. 

)Panayides & Song, 2013; Carlan et al., 2017( 

)، كٜوٞ ًٓـِور أًعوً ٔؤٞرً شٕؤَ إػوثنذ ٛ٘هِور تُؼ٤ِٔوثز، Digital Transformationأٓوث تُصفوٍٞ تًُهٔو٢ (

شط٣ًٞ ت٤ُٜثًَ تُص٘ظ٤ٔ٤ر، ٝشؼ٣ٍٍ تُعوثكور تُٔ ِّو٤ر ُوهػْ تُووهيتز تًُه٤ٔور، ٓعوَ تُدٞتخوثز تُى٤ًور، تُصٌثٓوَ ٓوغ 

 ;Heilig et al., 2017تُوو٘ظْ تُؽ٤ًًٔوور، ٓ٘ٙووثز شدووثنٍ تُد٤ثٗووثز، ٝٗظووْ شصدووغ تُفث٣ٝووثز ٝتُٔؼووهتز (

Notteboom & Rodrigue, 2020 ،٣ٜٝهف تُصفٍٞ تًُه٢ٔ إ٠ُ شف٣َٞ ت٤ُٔ٘ثء إ٠ُ ٓ٘ٙر لوهٓثز يه٤ٔور .(

 يكغ تُصٕـ٤َ ت٢ُ٥، شط٣ًٞ تُصف٤ِلاز تُص٘د ٣ر، شف٤ّٖ ترِصؽثخر ُِطٞتيئ، ٝشأ٤ُِ ٤ٍٓذ ش٘ثك٤ّر ّٓصهتٓر.

٣ر تُؼث٤ُوور، ٓوثٝٓوور تُصـ٤٤ووً ُووهٟ تُؼووث٤ِٖٓ، يؿووْ تُلٞتبووه، شٞتؼووٚ تُؼ٤ِٔوور ػووهذ ٓؼٞهووثز ٜٓ٘ووث: تُصٌووث٤ُق ترِووصعٔثي

ٜؼق شٌثٓوَ تلأٗظٔور، هٝوث٣ث أٓوٖ تُٔؼِٞٓوثز، تُد٤٘ور تُصفص٤ور تُٔفوهٝنذ، ٝتُصفوه٣ثز تُوث٤ٗٞٗور ٝتُص٘ظ٤ٔ٤ور. أٓوث 

ػٞتَٓ تُ٘ؽثؾ كصَٕٔ: تُصٍتّ تانتيذ تُؼ٤ِث، ٝؼٞن تِصًتش٤ؽ٤ر يه٤ٔور ٝتٜوفر، شٌثٓوَ تلأٗظٔور، شوهي٣ح ٝشأ٤ٛوَ 
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ن١ تُصٌُ٘ٞٞؼ٤ث تُؼث٤٤ُٖٔ (ؼدَ ػ٢ِ، يٝشوًنتّ تُٔٞال٤ٖ، شطد٤ ّٝ ن شهي٣ؽ٢، تلأٖٓ ت٤ُّدًت٢ٗ، ًٝٔتًثز ٓغ ٍٓ

 ً٘ٔثوغ) ُٝٔثٕ تٗصوثٍ ُِِ ٗفٞ تُٔٞتٗا تُى٤ًر.

 رم١ٕبد اٌززجغ اٌؾذ٠ش 5.2

ٌَّ أـه تًًُثبٍ تلأِث٤ِر ُِصفٍٞ تًُه٢ٔ ك٢ تُٔٞتٗا، إو شؼٌٍ تٌُلوثءذ تُصٕوـ٤ِ٤ر  ٝتُههور شو٤٘ثز تُصصدغ تُفه٣عر شٕ

ٝشو٤َِ تلألطثء ٝش٣ًّغ شدثنٍ تُٔؼِٞٓثز خ٤ٖ تلأًٞتف تُٔمصِلر. ٖٓ أخًٌ ٛىٙ تُصو٤٘ثز كو٢ ٤ٓ٘وثء ن٤ٓوثٞ: ٗظوثّ 

) تُى١ ٣ص٤ؿ شفه٣وه تُٔٞتهوغ تُِفظو٢ ُِٔؼوهتز ٝتًًُٔدوثز، ٓوث ِوثػه ػِو٠ شو٤ِوَ أٌٓ٘ور GPSتُصٜٔٞغ تُؼث٢ُٔ (

ثٗثً ُصٙف٤ؿ تأثيتز ك٢ تُٔ٘ثٞن تُٔظِِر، ٗظثّ تُصؼًف ترٗصظثي ًٝٓتهدر تُفًًر خٌلثءذ ػث٤ُر، ٓغ تُفثؼر أـ٤

) ٣صو٤ؿ هوًتءذ خ٤ثٗوثز تُفث٣ٝوثز ٝتُٕوثـ٘ثز شِوثب٤وًث ػ٘وه تُدٞتخوثز ٝتلأي٘ولر، ٓوث ٣وِوَ RFIDخصًننتز تًُتن٣وٞ (

 Wang et al., 2006; Ngai etتُصهلَ ت٤ُه١ٝ ٣ٝؼٌٍ ًِػر شّؽ٤َ تُد٤ثٗثز، يؿْ شٌِلصٚ ٤٘ٝثٗر أؼٍٜشٚ (

al., 2007) أٓث شو٤٘ر تُصؼًف تُٝٞب٢ ػ٠ِ تُفًٝف .(OCR كصّصمهّ رُصوثٞ أًٞتن تُفث٣ٝثز ٝشف٣ِٜٞث إُو٠ (

خ٤ثٗثز يه٤ٔر نه٤ور، ٓٔث ٣ًكغ ّٓصٟٞ نهر تُّؽلاز ٣َُّٜٝ تُصٌثٓوَ ٓوغ أٗظٔور تًُٔتهدور، ٓوغ ًٓتػوثذ تُصفوه٣ثز 

). ؼ٤ٔغ ٛىٙ تُصو٤٘ثز شُّوْٜ Zhang et al., 2024; Zhao et al., 2021تًُٔشدطر خثاٜثءذ ٝؼٞنذ تلأًٞتن (

 ك٢ شؼ٣ٍٍ ػ٤ِٔثز تُصصدغ، يكغ يٜث تُؼٔلاء، ٝشف٤ّٖ تلأنتء تُصٕـ٢ِ٤ ٤ُِٔ٘ثء.

 وفبءح ػ١ٍّبد اٌززجغ ٚأثؼبد٘ب 6.2

)، تُصو٢ Accuracyُو٤ثَ ًلوثءذ ػ٤ِٔوثز تُصصدوغ كو٢ تُٔوٞتٗا، شًًوٍ تُهيتِور ػِو٠ ظلاظور أخؼوثن يب٤ّو٤ر: تُههور (

 .Yoon et alًٔوث أاٜوًز نيتِور  OCRٖ خثِوصمهتّ شو٤٘وثز ّوتُ٘ظثّ ُِٞتهوغ ٝشف شؼٌُ ٓهٟ ٓطثخور خ٤ثٗثز

)، ٝتُصو٢ شوو٤ُ ٌٓوٖ ش٘ل٤وى تُٔؼوثٓلاز ٓعوَ ٓوًٝي تُٕووثـ٘ثز أٝ Speed / Timeliness)  تُّوًػر ((2016

ّّ٘س أٗظٔر  )  ٝشو٤ِوَ Chen et al., 2024تُفه٣عر ٛىٙ تُؼ٤ِٔور خٕوٌَ ِٓفوٞا ( OCRإ٣ؽثن تُفث٣ٝثز، ٝهه ـ

)، أ١ هوهيذ تُ٘ظوثّ ػِو٠ للوٛ ٓؼوهرز تلألطوثء تُ٘ثشؽور ػوٖ Error Reduction / Reliabilityلطوثء (تلأ

كو٢  RFID ٝOCR) كؼث٤ُور Ting .2012)ٝ ()Wang et al. 2006تانلوثٍ ت٤ُوه١ٝ، ٝهوه خ٤٘وس نيتِوثز 

 ٣ٌثنذ ٓٞظٞه٤ر تُد٤ثٗثز.

ت أِثِو٤ثً ُ٘ؽوثؾ تلأٗظ ًً ٔور ت٤ُٔ٘ثب٤ور، إو إٔ يٜوث تُٔوٞال٤ٖ تُوهتل٤٤ِٖ أٓث يٜث تُّٔصمه٤ٖٓ ٝتُؼٔولاء ك٤ؼُوه ٓ ٔو

) كو٢ ٤ٓ٘وثء (٣Al-Enezi .2024ّْٜ ك٢ ُِٜٞر شد٘و٢ تُصٌُ٘ٞٞؼ٤وث ٝيكوغ ًلوثءذ تُصٕوـ٤َ، ًٔوث أاٜوًز نيتِور 

ًِوث ُووهيذ ت٤ُٔ٘وثء ػِو٠  ت٣ُٕٞك  خ٤٘ٔث ٣ٔعَ يٜث تُؼٔلاء تُمثيؼ٤٤ٖ، ٓعَ ًًٔثز تُٕفٖ ًٝٝولاء تُٔلاـور، ٓو٤ث

ط تًُّػر ٝتُههر ٝٔلثك٤ر تُٔؼِٞٓثز، ٓث ٣ؼٌٍ تُص٘ثك٤ّر ٝتُٞرء ٤ُِٔ٘ثء، ًٔث خ٤٘س نيتِور شِد٤ر شٞهؼثشْٜ ٖٓ ـ٤

Nguyen et al. 2019) ك٢ ٤ٓ٘ثء (Cat Lai .ّخل٤ص٘ث 

 ِشىٍخ اٌذساعخ  .3

شصٔعَ ٌِٕٓر تُهيتِر ك٢ ٝؼٞن هٙٞي ٝتٜؿ ك٢ نهر ًٝلثءذ أٗظٔر تُصصدغ تُصو٤ِه٣ور ُِٔؼوهتز ٝتُفث٣ٝوثز تُوثبٔور 

لثرز ت٤ُه٣ٝر خ٤ٔ٘ثء ن٤ٓوثٞ خوثًُؿْ ًٞٗوٚ ٓوٖ أٛوْ تُٔوٞتٗا تُٔٙو٣ًر، ٓوث ٌتٍ ٣ؼوث٢ٗ ٓوٖ تػصٔوثن ٔودٚ ػ٠ِ تان

)، ٝٛوٞ ٓوث ٣و ن١ إُو٠ ػوهذ شفوه٣ثز NAVISًثَٓ ػ٠ِ تانلوثرز ت٤ُه٣ٝور ػدوً تُٔ٘ظٞٓور تُصٕوـ٤ِ٤ر تُفث٤ُور (

٤ِٔوثز شصدوغ تُفث٣ٝوثز أخًٌٛث خٟء إؼوًتءتز تُصصدوغ، شًٌتيتلألطوثء، ٝشظٜوً ٛوىٙ تُوٙوٞي خٕوٌَ ٝتٜوؿ كو٢ ػ

ٝتُٔؼهتز، ٝش٘ظ٤ْ نلٍٞ ٝلًٝغ تُٕثـ٘ثز، ًٝىُي ػ٤ِٔثز تُٕفٖ ٝتُصل٣ًؾ. ٖٝٓ ٛ٘ث شدًٌ تُفثؼر إ٠ُ إنلثٍ 
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ٝشلؼ٤َ تُصو٤٘ثز تُفه٣عر تُص٢ أظدصس كؼث٤ُصٜث ك٢ ٓٞتٗا ػث٤ُٔر ٝإه٤ٔ٤ِر، ـ٤ط ٣ٌٖٔ ُٜوىٙ تُصو٤٘وثز إٔ شووهّ ـِوٞرً 

 ػ٤ِٔر ٌُٕٔلاز تُصٕـ٤َ تًُتٛ٘ر 

 أعئٍخ اٌذساعخ  .4

) كو٢ شفّو٤ٖ ًلوثءذ ػ٤ِٔوثز تُصصدوغ GPS ،RFID ،OCRٓوث ٓوهٟ كؼث٤ُور تِوصمهتّ شو٤٘وثز (اٌغإاي اٌشئ١غٟ: 

ٝيكغ ّٓصٟٞ يٜث تُّٔصمه٤ٖٓ ٝتُؼٔلاء  خ٤ٔ٘ثء ن٤ٓثٞ؟ ٣ٝصلًع ٖٓ تُّ تٍ تًُب٢ّ٤ ٝتُٔفٞي١ خؼٛ تلأِةِر 

 تُلًػ٤ر ٢ٛٝ :

 ) ػ٠ِ ًلثءذ ػ٤ِٔثز تُصصدغ ك٢ ٤ٓ٘ثء ن٤ٓثٞ؟GPS ،RFID ،OCRٓث أظً تِصمهتّ تُصو٤٘ثز تُفه٣عر ( -

 إ٠ُ أ١ ٓهٟ ِثٛٔس ٛىٙ تُصو٤٘ثز ك٢ شو٤َِ تلألطثء تُصٕـ٤ِ٤ر تًُٔشدطر خثُصصدغ ت٤ُه١ٝ؟ -

 ٓث أظً تِصمهتّ ٛىٙ تُصو٤٘ثز ػ٠ِ يٜث تُّٔصمه٤ٖٓ تُهتل٤٤ِٖ (تُؼث٤ِٖٓ خثًًُٕر)؟ -

يؼ٤٤ٖ (تُٔٙوووهي٣ٖ ٝتُّٔوووصٞين٣ٖ ٝتُٕوووًًثز ٓوووث أظوووً تِوووصمهتّ ٛوووىٙ تُصو٤٘وووثز ػِووو٠ يٜوووث تُؼٔووولاء تُموووث -

 تُِٞؼّص٤ر)؟

 ٓث ٓهٟ إٌٓث٤ٗر نٓػ ٛىٙ تُصو٤٘ثز ُصؼ٣ٍٍ ًلثءذ تُصٕـ٤َ ٝشفو٤ن يٜث تلأًٞتف تُٔؼ٤٘ر؟ -

 أ٘ذاف اٌذساعخ .5

 ) ػ٠ِ شف٤ّٖ ًلثءذ ػ٤ِٔثز تُصصدغ خ٤ٔ٘ثء ن٤ٓثٞ.GPS ،RFID ،OCRشفه٣ه أظً شو٤٘ثز تُصصدغ تُفه٣عر ( -

 تُهتل٤٤ِٖ (تُؼث٤ِٖٓ ك٢ تًًُٕر) ػٖ تُصو٤٘ثز. ه٤ثَ يٜث تُّٔصمه٤ٖٓ -

 ه٤ثَ يٜث تُؼٔلاء تُمثيؼ٤٤ٖ (تُٔٙهي٣ٖ، تُّٔصٞين٣ٖ، تًًُٕثز تُِٞؼّص٤ر). -

 شف٤َِ تُلؽٞتز تُصٕـ٤ِ٤ر خ٤ٖ تُ٘ظثّ تُصو٤ِه١ ٝتلأٗظٔر تُفه٣عر ٝتهصًتؾ ـٍِٞ ُٔؼثُؽصٜث. -

 ث تُّٔصمهّ) ك٢ خ٤ةر تُٔٞتٗا ت٣ًُٙٔر.خ٘ثء إٞثي ٓلث٢ٔ٤ٛ ٣ًخٟ خ٤ٖ تُصٌُ٘ٞٞؼ٤ث ٝتُدؼه تُد١ًٕ (يٜ -

 شوه٣ْ ش٤٘ٞثز ػ٤ِٔر ٣ٌٖٔ إٔ شّْٜ ك٢ نػْ ؼٜٞن تُصفٍٞ تًُه٢ٔ خ٤ٔ٘ثء ن٤ٓثٞ ٝتُٔٞتٗا ت٣ًُٙٔر تُٔٔثظِر. -

 فشػ١بد اٌذساعخ .6

تٗطلاهثً ٖٓ ٌِٕٓر تُهيتِر ٝشّثارشٜث ٝأٛهتكٜث، شْ ٤٘ثؿر ٓؽٔٞػر ٖٓ تُل٤ًٜثز تُصو٢ شّوؼ٠ رلصدوثي أظوً شطد٤ون 

) ػ٠ِ ًلثءذ ػ٤ِٔثز تُصصدغ ُِفث٣ٝثز ٝتُٔؼهتز كو٢ ٤ٓ٘وثء ن٤ٓوثٞ، خثاٜوثكر GPS, RFID, OCRو٤٘ثز تُفه٣عر (تُص

إُوو٠ ه٤ووثَ تٗؼٌووثَ ٛووىٙ تُصو٤٘ووثز ػِوو٠ ّٓووصٟٞ يٜووث تُّٔووصمه٤ٖٓ تُووهتل٤٤ِٖ ٝيٜووث تُؼٔوولاء تُمووثيؼ٤٤ٖ. ٝشصٔعووَ 

 تُل٤ًٜثز ك٤ٔث ٢ِ٣:

 ػ٠ِ شف٤ّٖ ًلثءذ تُصصدغ. GPS ٝRFID ٝOCRطد٤ن شو٤٘ر ٛ٘ثى أظً وٝ نرُر إـٙثب٤ر ُص اٌفشػ١خ الأٌٟٚ:

ػِوو٠ يكووغ ّٓووصٟٞ يٜووث  GPS ٝRFID ٝOCRٛ٘ووثى أظووً وٝ نرُوور إـٙووثب٤ر ُصطد٤وون شو٤٘وور  اٌفشػدد١خ اٌضب١ٔددخ:

 تُّٔصمه٤ٖٓ.

ػِو٠ يكوغ ّٓوصٟٞ يٜوث  GPS ٝRFID ٝOCRٛ٘ثى أظً وٝ نرُور إـٙوثب٤ر ُصطد٤ون شو٤٘ور  اٌفشػ١خ اٌضبٌضخ:

 تُؼٔلاء.

 ٌذساعخأدٚاد ا .7

 تػصٔهز ٛىٙ تُهيتِر ػ٠ِ ػهذ أنٝتز ُؽٔغ تُد٤ثٗثز ُٝٔثٕ ٤ُٞٔٔر ٝنهر تُ٘صثبػ، ٝشَٕٔ ٓث ٢ِ٣:

 (Field Experimentاٌزغشثخ ا١ٌّذا١ٔخ ) 1.7

 شْ ش٘ل٤ى شؽًخر ػ٤ِٔر ٓفهٝنذ نتلَ ًًٔر ن٤ٓثٞ ُصهتٍٝ تُفث٣ٝثز ٝتُدٝثبغ، ٝتٔصِٔس ػ٠ِ: -
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 ر تُفًًر تُلؼ٤ِر ٝشف٤َِ ًلثءذ تُصٕـ٤َ.ػ٠ِ خؼٛ تُٔؼهتز ُٔصثخؼ GPSش٤ًًح ٗظثّ  -

، ػدوً ًٓتهدور تُد٤ثٗوثز ٝه٤وثَ ٖٕٕٓتُٔٞؼوٞن ػِو٠ خٞتخوثز ٤ٓ٘وثء ن٤ٓوثٞ ٓ٘وى ػوثّ  RFIDنيتِر أظً ٗظثّ  -

ت ُو٤ٞن تُصطد٤ن نتلَ تًًُٕر. ًً  ٌٖٓ تٗصظثي تُٕثـ٘ثز ٝـًًر تُفث٣ٝثز، ٗظ

٤ِووثز تُصووهتٍٝ خٜووهف ه٤ووثَ تُههوور ٝشو٤ِووَ ُوووًتءذ أيهووثّ تُفث٣ٝووثز ٝتُٔؼووهتز أظ٘ووثء ػٔ OCRتِووصمهتّ شو٤٘وور  -

 تلألطثء تُد٣ًٕر.

 أِٜٔس ٛىٙ تُصؽًخر ك٢ شٞك٤ً خ٤ثٗثز ٤ًٔر ٤ًٝل٤ر شّثػه ػ٠ِ شو٤٤ْ ًلثءذ تلأٗظٔر تُٔوصًـر. -

 (Questionnaireالاعزج١بْ ) 2.7

 طُّ الاعزج١بْ ١ٌزٛعٗ ئٌٝ فئز١ٓ سئ١غ١ز١ٓ:

 و٤٘ثز تُٔوصًـر ٝشأظ٤ًٛث ػ٠ِ ُِٜٞر تلأنتء ًٝلثءذ تُؼَٔ.ُو٤ثَ يٜث تُّٔصمه٤ٖٓ ػٖ تُص اٌؼبٍِْٛ ثبٌششوخ:

 ُو٤ثَ يٜث تُؼٔلاء خٕإٔ ٌٖٓ ترِصلاّ ٝنهر تُصصدغ. اٌؼّلاء )اٌّظذسْٚ ٚاٌّغزٛسدْٚ(:

 (Semi-structured Interviewsاٌّمبثلاد شجٗ اٌّمٕٕخ ) 3.7

تًًُٕر، خٜهف تُفٙوٍٞ ػِو٠ ياٟ  أؼ٣ًُس ٓوثخلاز ٓغ ٓه١ً٣ تانتيتز ٝتُٔمص٤ٖٙ خثِصمهتّ تُصو٤٘ثز نتلَ

 ٓؼٔور ـٍٞ تُصفه٣ثز تُفث٤ُر ٝتُلًٖ تُٔصٞهؼر ٖٓ شطد٤ن ٛىٙ تُصو٤٘ثز.

 ِٕٙغ١خ اٌذساعخ. 8

٣ؼصٔه ٛىت تُدفط ػ٠ِ تُٜٔ٘ػ تُٞ٘ل٢ تُصف٢ِ٤ِ تُٔهػّْ خثُؽثٗح تُصطد٤و٢ (تُصؽ٣ًدو٢)، ٝوُوي خٜوهف نيتِور أظوً 

ػِو٠ ًلوثءذ ػ٤ِٔوثز تُصصدوغ ُِٔؼوهتز ٝتُفث٣ٝوثز نتلوَ  )GPS ،RFID ،OCRشطد٤ن خؼٛ تُصو٤٘ثز تُفه٣عور (

ًًٔر ن٤ٓثٞ ُصهتٍٝ تُفث٣ٝثز ٝتُدٝثبغ. كوه تِصمُهّ تُٜٔ٘ػ تُٞ٘ل٢ تُصف٢ِ٤ِ ك٢ ًٓتؼؼر تلأنخ٤ثز ٝتُهيتِوثز 

تُّثخور تُٔصؼِور خثُصفٍٞ تًُه٢ٔ ٝشطد٤ون شو٤٘وثز تُصصدوغ كو٢ تُٔوٞتٗا، ًٝوىُي كو٢ شف٤ِوَ تُٜٞوغ تُوًتٖٛ ُٕوًًر 

 هتٍٝ تُفث٣ٝثز ٝتُدٝثبغ، ُصفه٣ه ٗوثٞ تُوٞذ ٝتُٝؼق ك٢ تُؼ٤ِٔثز تُصٕـ٤ِ٤ر تُفث٤ُر. ن٤ٓثٞ ُص

أٓووث تُٔووٜ٘ػ تُصطد٤ووو٢ (تُصؽ٣ًدوو٢) كوووه شووْ ترػصٔووثن ػ٤ِووٚ ٓووٖ لوولاٍ إؼووًتء شؽًخوور ػ٤ِٔوور ػِوو٠ خؼووٛ تُٔؼووهتز 

ٛوث ػِو٠ نهور ِٝوًػر ٝتُدٞتخثز ٝـًًر شهتٍٝ تُفث٣ٝثز نتلَ تًًُٕر، رلصدثي كؼث٤ُر ٛوىٙ تُصو٤٘وثز ٝه٤وثَ أظً

ػ٤ِٔثز تُصصدغ. ُٝٝٔثٕ ؼٔغ خ٤ثٗثز نه٤ور ٝٓٞظٞهر، شْ إؼوًتء ٓوثخِور ٔمٙو٤ر ٓوغ ٓوه٣ً تانتيذ تُّٔو ٍٝ ػوٖ 

ٓصثخؼر ٛىٙ تُٔؼهتز ُٔهذ ًٜٔ هدَ تُصؽًخر، لّٔر أ٣وثّ أِودٞػ٤ثً، ُٝٔوهذ ٔوًٜ آلوً خؼوه تُصؽًخور خو٘لُ تُوٞش٤ًذ، 

 هؼر ٖٓ شطد٤ن ٛىٙ تُصو٤٘ثز ٝشف٤ِِٜث ك٢ ٤ِثم تُهيتِر.ٝوُي ُِفٍٙٞ ػ٠ِ تُٔؼِٞٓثز ت٤ُٔهت٤ٗر تُٔصٞ

 الإؽظبئٟ اٌزؾ١ًٍ أعب١ٌت. 9

 Statistical Package for) ترؼصٔثػ٤ر ُِؼِّٞ تاـٙثب٢ تُدًٗثٓػ ٜٖٔ تاـٙثب٤ر خثلأِث٤ُح ترِصؼثٗر شْ

Social Sciences - SPSS) ت٤ُٔهت٤ٗور، يتِورلولاٍ تُه ٓوٖ ػ٤ِٜوث تُفٙوٍٞ شوصْ تُص٢ تُد٤ثٗثز ُٔؼثُؽر ٝوُي 

 :تُصث٤ُر تاـٙثب٤ر تلأِث٤ُح تِصمهّ تُدثـط كثٕ ٝخثُصفه٣ه

 ٝوُوي تُٔة٣ٞور، ٝتُّ٘وح ٝتُصٌوًتيتز تُٔؼ٤وثي١ ٝترٗفوًتف تُفّوثخ٢ تُِٟٞ ٓعَ :ت٣ًًٍُٔر تٍُ٘ػر ٓوث٤٣ُ -

 .ترِصد٤ثٕ ك٢ تُٞتينذ تُؼدثيتز أ٤ٔٛر ُٝصفه٣ه تُهيتِر ٓصـ٤ًتز ـٍٞ ػ٤٘ر تُهيتِر آيتء ُٞ٘ق

 ك٢ ّٓصوَ ٓصـ٤ً ًَ شأظ٤ً تلصدثي أؼَ ٖٓ ٝوُي  (Simple Regression)  تُد٤ّٟ تُمط٢ ترٗفهتي ٤َشفِ -

 .٤ٓ٘ثء ن٤ٓثٞ إنتيذ ٝٛٞ إٔٗطر تُصثخغ تُٔصـ٤ً
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 تُّٔوصوِر تُٔصـ٤وً شوأظ٤ً تلصدثي أؼَ ٖٓ ٝوُي ( Multiple Regression ) تُٔصؼهن تُمط٢ ترٗفهتي شف٤َِ -

 .ت٣ُُّٞ ٤ٓ٘ثء إنتيذ إٔٗطر ٞٝٛ تُٔصـ٤ً تُصثخغ ك٢ ٓؽصٔؼر

 ٓصـ٤وًتز ه٤وثَ كو٢ تُّٔوصمهٓر تُد٤ثٗوثز ؼٔوغ أنتذ ػِو٠ ترػصٔثن٣ور ٓوهٟ رلصدوثي ٝوُوي :أٌفدب وشٚٔجبؿ ابزجبس

 تُهيتِر.

 ػ١ٕخ اٌذساعخ .12

كووًنتً ٓووٖ ٓمصِووق تانتيتز  0ٖٔشٔعووَ كةووثز ٓؽصٔووغ تُهيتِوور تُؼووث٤ِٖٓ خ٤ٔ٘ووثء ن٤ٓووثٞ، ـ٤ووط ٔوؤِس تُؼ٤٘وور 

٤٘ثء. ٝشًًٍز تُلةثز ػِو٠ هطوثع شوهتٍٝ تُفث٣ٝوثز، هطوثع تُٔوٞتين تُدٕو٣ًر ٝتُٕوةٕٞ تانتي٣ور، ٝتُوطثػثز خثُٔ

هطوثع تُٕوةٕٞ تُٜ٘هِو٤ر ٝتُل٤٘ور، تانتيذ تُؼثٓور ُوو٘ظْ ٝشٌُ٘ٞٞؼ٤وث تُٔؼِٞٓوثز، تانتيذ تُؼثٓور ُِٕوةٕٞ تُوث٤ٗٞٗوور، 

ش٤ؽ٤ثز تُصّو٣ٞن، تانتيتز تُصثخؼور ُِؼٝوٞ تانتيذ تُؼثٓر ُِصهي٣ح، تانتيذ تُؼثٓور ُ ٓوٖ، تانتيذ تُؼثٓور رِوصًت

تُٔ٘صهج، خثاٜثكر إ٠ُ خؼٛ تُلةثز تلألًٟ. ٣ٝؼٌوُ ٛوىت تُص٣ٌٞوغ ٔو٤ُٞٔر تُهيتِور ٌُثكور تانتيتز تُٕٔوثيًر 

ت لأ٤ٔٛوور نٝيٙ كوو٢ تُؼ٤ِٔووثز  ًً كوو٢ ػ٤ِٔووثز ٤ٓ٘ووثء ن٤ٓووثٞ، ٓووغ تُص٤ًًووٍ تلأًدووً ػِوو٠ هطووثع شووهتٍٝ تُفث٣ٝووثز ٗظوو

 تُصٕـ٤ِ٤ر ت٤ٓٞ٤ُر.

 ؾ١ًٍ إٌزبئظ ٚابزجبس اٌفشػ١بدر. 11

 ابزجبس اٌفشػ١خ اٌشئ١غ١خ 1.11

هووووثّ تُدثـووووط خثِووووصمهتّ ٓٙوووولٞكر تريشدووووثٞ، ٝترٗفووووهتي تُدّوووو٤ٟ تُٔصؼووووهن ػووووٖ ٣ًٞوووون ـّووووثج ٓؼووووثٓلاز 

تريشدوووثٞ ٝتلصدوووثي تُلوووًٝٚ تُمث٘ووور خصوووأظً شطد٤ووون تُصو٤٘وووثز تُفه٣عووور كووو٢ ٤ٓ٘وووثء ن٤ٓوووثٞ ـ٤وووط شدووو٤ٖ تُ٘صوووثبػ 

 ) (Pearson Correlation )ٙٔ-ٗ( تُص٢ ٣صٜٝٔ٘ث تُؽهٍٝ

 ابزجبس اٌفشػ١خ اٌشئ١غ١خ : رطج١ك اٌزم١ٕبد اٌؾذ٠ضخ فٟ ١ِٕبء د١ِبؽ (1اٌغذٚي )

سػب 

اٌؼّلاء 

 اٌخبسع١١ٓ

سػب 

اٌؼّلاء 

 اٌذاب١ٍٓ

رم١ًٍ 

الأبطبء 

اٌزشغ١ٍ١خ 

ث١ّٕبء 

 د١ِبؽ

رؾغ١ٓ 

عشػخ 

الإعشاءاد 

اٌزشغ١ٍ١خ 

ث١ّٕبء 

 د١ِبؽ

سفغ 

ِغزٜٛ 

دلخ 

اٌززجغ 

ٕبء ث١ّ

 د١ِبؽ

 رم١ٕخ

OCR 

الأبطبء 

اٌزشغ١ٍ١خ 

ث١ّٕبء 

 د١ِبؽ

 رم١ٕخ

RFID 

ئعشاءاد 

اٌززجغ 

ث١ّٕبء 

 د١ِبؽ

GPS  

دلخ 

اٌززجغ 

ث١ّٕبء 

 د١ِبؽ

اٌّزغ١ش اٌّغزمً 

اٌزم١ٕبد اٌؾذ٠ضخ فٟ 

 ١ِٕبء د١ِبؽ

.064 .269** .089 .133* .106 .127* .776** 1 
GPS    دلخ اٌززجغ

 ث١ّٕبء د١ِبؽ

.049 .341** .098 .158** .016 .247** 1 .776** 
ئعشاءاد  RFID رم١ٕخ

 اٌززجغ ث١ّٕبء د١ِبؽ

.056 .227** .191** .211** .342** 1 .247** .127* 
الأبطبء  OCR رم١ٕخ

 اٌزشغ١ٍ١خ ث١ّٕبء د١ِبؽ

 (. 0.05 )ٓؼ٣ٞ٘ر  ّٓص١ٞ ػ٘ه إـٙثب٤ث نتٍ * ، (0.01 ) :ٓؼ٣ٞ٘ر ّٓص١ٞ ػ٘ه إـٙثب٤ث نتٍ

ُصو٤٘ثز تُفه٣عر ك٢ ٤ٓ٘وثء ن٤ٓوثٞ ًٓشدطور إ٣ؽثخ٤وًث خإٔٗوطر ت٤ُٔ٘وثء، ـ٤وط ِوثٛٔس كو٢ شفّو٤ٖ شٜٞؿ تُ٘صثبػ إٔ ت

*)، ٝيكوغ يٜوث GPS (.133*) ،RFID (.158*) ،OCR (.158ًِػر تاؼًتءتز تُصٕـ٤ِ٤ر خوو٤ْ تيشدوثٞ: 

كو٢ شو٤ِوَ  OCR*)، ًٔوث أِؤٜس GPS (.269*) ،RFID (.341*), OCR (.277تُؼٔولاء تُوهتل٤٤ِٖ خوو٤ْ: 
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**). ٝش٤ًٕ ٛىٙ تلأيهثّ إ٠ُ إٔ شطد٤ن ٛىٙ تُصو٤٘ثز ٣ؼٌٍ ًلوثءذ ػ٤ِٔوثز تُصصدوغ 0ٔٔتلألطثء تُصٕـ٤ِ٤ر خو٤ٔر (.

 ٣ٝفّٖ تلأنتء تُؼثّ ٤ُِٔ٘ثء.

 ابزجبس اٌفشػ١خ اٌفشػ١خ الأٌٚٝ: 2.11

 .ثٞاٝش٘ٗ ٛىٙ تُل٤ًٜر ػ٠ِ تٗٚ ار ٣ٞؼه شأظ٤ً ػ٢ِ أظً خصأظً شطد٤ن تُصو٤٘ثز تُفه٣عر ك٢ ٤ٓ٘ثء ن٤ٓ

 الأٌٚٝ اٌفشػ١خ ٌٍفشػ١خ ( Simple Regression ) اٌجغ١ؾ اٌخطٟ الأؾذاس ابزجبس ٔزبئظ: ( 2سلُ ) عذٚي

Sig R 2 B T تُٔصـ٤ً تُّٔصوَ F  تُٔفّٞخ٤ر   ؼٞنذ تُ٘ٔٞوغ

GPS ٞ000. نهر تُصصدغ خ٤ٔ٘ثء ن٤ٓثa .044 18.810 15.908 14.099 

ُٜوث شوأظ٤ً إ٣ؽوثخ٢ ٓؼ٘و١ٞ ػِو٠ ًلوثءذ ػ٤ِٔوثز تُصصدوغ  GPS رشٕو٤ً ٗصوثبػ ترٗفوهتي تُمطو٢ تُدّو٤ٟ إُو٠ إٔ شو٤٘و

، GPS ٝـهذ ٌَُ ٣ٌثنذ ٝـهذ ك٢ 0.0ُِٔٓٔفث٣ٝثز ٝتُٔؼهتز خ٤ٔ٘ثء ن٤ٓثٞ، ـ٤ط ٣ًشلغ تُٔصـ٤ً تُصثخغ خٔوهتي 

ث.ٗ.ٗيؿْ إٔ تُ٘ٔٞوغ ٣لًّ كوٟ  ًٝ  % ٖٓ تُصدث٣ٖ، ٓٔث ٣هٍ ػ٠ِ إٔ ٛ٘ثى ػٞتَٓ ألًٟ ش ظً ػ٠ِ تٌُلثءذ أ٣

 جبس اٌفشػ١خ اٌفشػ١خ اٌضب١ٔخ:ابز 3.11

 ٝش٘ٗ ٛىٙ تُل٤ًٜر ػ٠ِ تٗٚ ار ٣ٞؼه شأظ٤ً ػ٢ِ أظً خصأظً شطد٤ن تُصو٤٘ثز تُفه٣عر ك٢ ٤ٓ٘ثء ن٤ٓثٞا.

 اٌضب١ٔخ اٌفشػ١خ ٌٍفشػ١خ(Simple Regression)  اٌجغ١ؾ اٌخطٟ الأؾذاس ابزجبس ٔزبئظ: ( 3سلُ ) عذٚي

Sig R 2 B T تُٔصـ٤ً تُّٔصوَ F  تُٔفّٞخ٤ر   ؼٞنذ تُ٘ٔٞوغ

GPS ٞ000. نهر تُصصدغ خ٤ٔ٘ثء ن٤ٓثa .041 32.978 12.472 13.215 

) كوٟ ٖٓ تُصدث٣ٖ ك٢ ًلثءذ ػ٤ِٔوثز R² = 0.041% (ٔ.ًٗٔصـ٤ً ّٓصوَ شلًّ  GPSش٤ًٕ تُ٘صثبػ إ٠ُ إٔ شو٤٘ر 

تُؼلاهر ًثٗس نتُور  تُصصدغ ُِفث٣ٝثز ٝتُٔؼهتز خ٤ٔ٘ثء ن٤ٓثٞ، ٓٔث ٣هٍ ػ٠ِ إٔ تُ٘ٔٞوغ ٜؼ٤ق ك٢ تُصل٤ًّ، إر إٔ

إٔ ٓؼثَٓ ترٗفهتي ٓمصِق ػٖ تُٙلً  T = 12.472. ًٔث أاًٜز ه٤ٔر Sig = 0.000 < 0.05إـٙثب٤ثً ػ٘ه 

إٔ تُ٘ٔٞوغ ًٌَ ٓؼ١ٞ٘ إـٙوثب٤ثً. ًٔوث ٣دِوؾ ٓؼثٓوَ ترٗفوهتي  F = 13.215خٌَٕ ٓؼ١ٞ٘، خ٤٘ٔث ٣ٜٞؿ تلصدثي 

B = 32.978ِصمهتّ شو٤٘ر ، ٓث ٣ؼ٢٘ أٗٚ ٓغ ٣ٌثنذ ٝـهذ ٝتـهذ ك٢ تOCR ٍش٣ٍوه ًلوثءذ ػ٤ِٔوثز تُصصدوغ خٔؼوه ،

 ٝـهذ ك٢ تُٔصِٟٞ. 070.ٕٖ

 ابزجبس اٌفشػ١خ اٌفشػ١خ اٌضبٌضخ  4.11

 ٝش٘ٗ ٛىٙ تُل٤ًٜر ػ٠ِ تٗٚ ار ٣ٞؼه شأظ٤ً ػ٠ِ أظً خصأظً شطد٤ن تُصو٤٘ثز تُفه٣عر ك٢ ٤ٓ٘ثء ن٤ٓثٞا.

 اٌضبٌضخ اٌفشػ١خ ٌٍفشػ١خ (Simple Regression) اٌجغ١ؾ اٌخطٟ الأؾذاس ابزجبس (: ٔزبئظ4سلُ ) عذٚي

Sig R2 B T تُٔصـ٤ً تُّٔصوَ F  تُٔفّٞخ٤ر   ؼٞنذ تُ٘ٔٞوغ

 000a .001 15.245 18.646 420. تلألطثء تُصٕـ٤ِ٤ر خ٤ٔ٘ثء ن٤ٓثٞ OCRشو٤٘ر 

ثز ) ٖٓ تُصدث٣ٖ ك٢ ًلثءذ ػR² = 0.001٤ِٔ% كوٟ (ٔ.ًٓٔصـ٤ً ّٓصوَ شلًّ  OCRش٤ًٕ تُ٘صثبػ إ٠ُ إٔ شو٤٘ر 

تُصصدغ ُِفث٣ٝثز ٝتُٔؼهتز خ٤ٔ٘ثء ن٤ٓثٞ، ٓٔوث ٣وهٍ ػِو٠ ٜوؼق تُ٘ٔوٞوغ كو٢ تُصلّو٤ً، إر إٔ تُؼلاهور ًثٗوس نتُور 

إٔ ٓؼثَٓ ترٗفهتي ٓمصِق ػٖ تُٙلً  T = 18.646. ًٔث أاًٜز ه٤ٔر Sig = 0.000 < 0.05إـٙثب٤ثً ػ٘ه 

 = Bٙوثب٤ثً. ٣ٝدِوؾ ٓؼثٓوَ ترٗفوهتي إٔ تُ٘ٔٞوغ ًٌوَ ٓؼ٘و١ٞ إـ F = 420خٌَٕ ٓؼ١ٞ٘، خ٤٘ٔث ٣ٜٞؿ تلصدثي 
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، ش٣ٍووه ًلووثءذ ػ٤ِٔووثز تُصصدووغ خٔؼووهٍ OCR، ٓووث ٣ؼ٘وو٢ أٗووٚ ٓووغ ٣ٌووثنذ ٝـووهذ ٝتـووهذ كوو٢ تِووصمهتّ شو٤٘وور 15.225

 ٝـهذ ك٢ تُٔصِٟٞ. ٕٕ٘.٘ٔ

 ( ٍِخض ابزجبساد اٌفشػ١بد 5عذٚي ) 

 ٤٘ثؿر تُلًٚ تُلًٚ
F Beta 

 تُ٘ص٤ؽر
 تُٔؼ٣ٞ٘ر تُو٤ٔر تُٔؼ٣ٞ٘ر تُو٤ٔر

 ٍٝتر

٣ٞؼه شأظ٤ً وٝ نرُر تـٙثب٤ر ػ٘ه ّٓصٟٞ 

خ٤ٖ تُصو٤٘ثز 0.05  ٓؼ٣ٞ٘ر تهَ ٖٓ تٝ ٣ّثٟٝ  

تُفه٣عر ك٢ تٗظٔر ػ٤ِٔثز تُصصدغ ُِفث٣ٝثز 

 ٝتُٔؼهتز ك٢ ٤ٓ٘ثء ن٤ٓثٞ

14.099 .000a 18.810 000a ٍٞهد 

 تُعث٢ٗ

٣ٞؼه شأظ٤ً وٝ نرُر تـٙثب٤ر ػ٘ه ّٓصٟٞ 

٤ٖ تُصو٤٘ثز خ0.05  ٓؼ٣ٞ٘ر تهَ ٖٓ تٝ ٣ّثٟٝ  

تُفه٣عر ك٢ تٗظٔر ػ٤ِٔثز تُصصدغ ُِفث٣ٝثز 

 ٝتُٔؼهتز ك٢ ٤ٓ٘ثء ن٤ٓثٞ

13.215 .000a 32.978 000a ٍٞهد 

 تُعثُط

٣ٞؼه شأظ٤ً وٝ نرُر تـٙثب٤ر ػ٘ه ّٓصٟٞ 

خ٤ٖ تُصو٤٘ثز 0.05  ٓؼ٣ٞ٘ر تهَ ٖٓ تٝ ٣ّثٟٝ  

تُفه٣عر ك٢ تٗظٔر ػ٤ِٔثز تُصصدغ ُِفث٣ٝثز 

 ثٞٝتُٔؼهتز ك٢ ٤ٓ٘ثء ن٤ٓ

420 .000a 15.245 000a ٍٞهد 

 إٌزبئظ اٌخبطخ ثبٌذساعخ ا١ٌّذا١ٔخ   5.11

ػٍٟ ثؼغ اٌّؼذاد ٌّزبثؼخ اٌؾشوخ اٌفؼ١ٍخ  GPS( ٔزبئظ اٌذساعخ ا١ٌّذا١ٔخ لجً ٚثؼذ اعزخذاَ  ٔظبَ 6عذٚي )

 دابً اٌغبؽخ

 )GPSخؼه تُصؽًخر (شٞك٤ً  )GPSهدَ تُصؽًخر (ؿ٤ثج  تُفثُر

 ٝ٘ق تُفثُر

ًْ  GPSٗظثّ  ك٢ ؿ٤ثج

٣دِؾ ٓصِٟٞ ٌٖٓ تٍُٞ٘ٞ 

 إ٠ُ ٓٞهغ تُٔؼهذ

ًْ ٣دِؾ ٓصِٟٞ ٌٖٓ  GPSػ٘ه شٞك٤ً 

 تٍُٞ٘ٞ إ٠ُ ٓٞهغ تُٔؼهذ

 تُٞهس

 تُّ٘در تُصًٌتي  تُّ٘در تُصًٌتي 

 92.5% 37 نهثبنٓٔ-ٔ 12.5% 5 نهثبنٓٔ-ٔ

 7.5% 3 نهثبن ٕٓ-ٖٓٔٓ 72.5% 29 ٕٓت٠ُ نهثبنٓٔ

 0% 0 نهثبن ٕٓتًعً ٖٓ  15.0% 6 نهثبن ٕٓأًعً ٖٓ 

ترٗفًتف  ±تُٔصِٟٞ تُفّثخ٢ 

 تُٔؼ٤ثي١
2.0250±.53048  1.0750±.26675 

ٓؼهٍ تُدفط ػٖ 

تُٔؼهتز ٝٓصثخؼر 

 تُفًًر تُلؼ٤ِر

 92.5% 37 ه٤َِ 2.5% 1 ٓ٘ملٛ

 7.5% 3 ٓصِٟٞ 10.0% 4 ٓصِٟٞ

 0% 0 ًٓشلغ 87.5% 35 ًٓشلغ

ترٗفًتف  ±تُٔصِٟٞ تُفّثخ٢ 

 تُٔؼ٤ثي١
2.8500±.4266  1.0750±.26675 
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نهوثبن  ٓٔأنٟ إ٠ُ شو٤َِ ٓصِٟٞ ٌٖٓ تٍُٞ٘ٞ إ٠ُ ٓٞهغ تُٔؼهتز إ٠ُ  ٣GPSصٝؿ ٖٓ تُد٤ثٗثز إٔ شٞك٤ً شو٤٘ر 

%، ٝٛوٞ ّٓوصٟٞ ًٓشلوغ. كو٢ تُٔوثخوَ، ٘.07%، ًٔث خِؾ ٓؼهٍ ٓصثخؼر ـًًور تُٔؼوهتز ٝتُفث٣ٝوثز ٘.0ٕخّ٘در 

%، خ٤٘ٔوث تٗملوٛ ٓؼوهٍ ٘.7ٕنه٤وور خّ٘ودر  ٕٓ–ٍٓٔ٘ٞ إُو٠ ، تيشلغ ٓصِٟٞ ٌٖٓ تGPSُٞػ٘ه ؿ٤ثج ٗظثّ 

كو٢ شفّو٤ٖ ِوًػر  GPS% كوٟ، ٓٔث ٣دًٌ تلأظً تٌُد٤ً لأ٤ٔٛر شٞكً شو٤٘ور ٘.7ٓصثخؼر تُٔؼهتز ٝتُفث٣ٝثز إ٠ُ 

 ًٝلثءذ ػ٤ِٔثز تُصصدغ خث٤ُٔ٘ثء.

شٚط اٌشدبؽٕبد ػٍدٝ ثٛاثدخ دبدٛي ٚبد RFID( ٔزدبئظ اٌذساعدخ ا١ٌّذا١ٔدخ لجدً ٚثؼدذ اعدزخذاَ  ٔظدبَ 7عذٚي )

 رم١ًٍ صِٓ الأزظبس ٚرىذط اٌشبؽٕبد.

 )RFIDخؼه تُصؽًخر (شٞك٤ً  )RFIDهدَ تُصؽًخر (ؿ٤ثج  تُفثُر

 ٝ٘ق تُفثُر

، ًْ RFID ك٢ ؿ٤ثج ٗظثّ

٣دِؾ ٓصِٟٞ ٌٖٓ تٗصظثي 

تُٕثـ٘ثز ػ٘ه خٞتخثز تُهلٍٞ 

 ٝتُمًٝغ

، ًْ RFID ك٢ ـثُر شٞتكً ٗظثّ

٣دِؾ ٓصِٟٞ ٌٖٓ تٗصظثي تُٕثـ٘ثز 

 ه خٞتخثز تُهلٍٞ ٝتُمًٝغػ٘

 تُٞهس

 تُّ٘در تُصًٌتي  تُّ٘در تُصًٌتي 

 85.0% 34 نهثبن ٘-ٔ 5.0% 2 نهثبن ٘-ٔ

 15.0% 6 نهثبن ٓٔ-٘ 27.5% 11 نهثبن ٓٔ-٘

أًعً ٖٓ 

 ٓٔنهثبن
27 %67.5 

أًعً ٖٓ 

 نهثبنٓٔ
0 %0 

  58562.±2.6250 ترٗفًتف تُٔؼ٤ثي١ ±تُٔصِٟٞ تُفّثخ٢ 
1.1500±.3616

2 

شٌهَ تُٕثـ٘ثز ػ٘ه 

 خٞتخثز تُهلٍٞ ٝتُمًٝغ
 87.5% 35 ه٤َِ 2.5% 1 ه٤َِ

 12.5% 5 ٓصِٟٞ 22.5% 9 ٓصِٟٞ 

 0% 0 ًٓشلغ 75.0% 30 ًٓشلغ 

  50574.±2.7250 ترٗفًتف تُٔؼ٤ثي١ ±تُٔصِٟٞ تُفّثخ٢ 
1.1250±.3349

3 

ـ٘ثز ػ٘ه خٞتخثز تُوهلٍٞ ٝتُموًٝغ خِؾ ٌٖٓ ترِصؼلاّ ػٖ تُٕث ٣RFIDصٝؿ ٖٓ تُؽهٍٝ تٗٚ ػ٘ه شٞتكً ٗظثّ 

) ك٢ تُٔٞهغ ٓٔث تنٟ ت٠ُ شوَِ ٝهس ترِصؼلاّ تُى١ ٗصػ ػ٘وٚ شو٤ِوَ شٌوهَ تُٕوثـ٘ثز ٓ.0٘نهثبن) خّ٘در ( ٘-ٔ(

، RFID) ٝػ٠ِ تُؼٌُ ك٢ ـثُر ؿ٤ثج ٗظثّ ٘.07ػ٘ه خٞتخثز تُهلٍٞ ٝتُمًٝغ ٝت٘دفس ٓ٘ملٝر خّ٘در (%

) ًٝثٗوس ٘.7ٙنهوثبن خّ٘وح (% ٓٔخثز تُهلٍٞ ٝتُموًٝغ أًعوً ٓوٖ خِؾ ٌٖٓ ترِصؼلاّ ػٖ تُٕثـ٘ثز ػ٘ه خٞت

) ػ٘ووه خٞتخووثز ٘.7ٙنهووثبن خّ٘ووٚ (% ٓٔ) ًٓشلؼوور ُٔووهذ أًعووً ٓووٖ ٓ.7ّ٘ٗوودر تُصٌووهَ ُِفث٣ٝووثز هووه خِـووس (%

 تُهلٍٞ ٝتُمًٝغ.
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 فٟ لشاءح أسلبَ اٌؾب٠ٚبد أصٕبء ػ١ٍّبد اٌزذاٚي :  OCRاعزخذاَ رم١ٕخ  6.11

 بلاي اٌشٙش OCRاٌذلخ ٚرم١ًٍ الأبطبء اٌجشش٠خ ثبعزخذاَ رم١ٕخ  ( ل١بط ٔغجخ ِغز8ٜٛعذٚي )

 )OCRخؼه تُصؽًخر (شٞك٤ً  )OCRهدَ تُصؽًخر (ؿ٤ثج  تُفثُر

 ٝ٘ق تُفثُٚ

ك٢ هًتءذ أيهثّ  OCRك٢ ؿ٤ثج ٗظثّ 

تُفث٣ٝثز أظ٘ثء ػ٤ِٔثز تُصهتٍٝ خٜهف ه٤ثَ 

 ّٓصٟٞ تُههر ٝشو٤َِ تلألطثء تُد٣ًٕر.

أيهثّ تُفث٣ٝثز  ك٢ هًتءذ OCRػ٘ه شٞك٤ً 

أظ٘ثء ػ٤ِٔثز تُصهتٍٝ خٜهف ه٤ثَ ّٓصٟٞ 

 تُههر ٝشو٤َِ تلألطثء تُد٣ًٕر.

 1 4 تُصًٌتي

 %20 %80 تُّ٘در تُٔة٣ٞر

ك٢ هًتءذ أيهثّ تُفث٣ٝثز ٝتُؽًتيتز أظ٘ثء ػ٤ِٔوثز تُصوهتٍٝ ِوثْٛ كو٢  ٣OCRصٝؿ ٖٓ تُؽهٍٝ إٔ شٞتكً ٗظثّ 

ؼوغ وُوي إُو٠ خؼوٛ تلألطوثء تُل٤٘ور ٓعوَ شدوثنٍ أيهوثّ تُفث٣ٝوثز أٝ %، ٣ًٕٝٓشو٤َِ ّٗدر تلألطثء تُد٣ًٕر إ٠ُ 

%، 0ٓ، خِـوس ّٗودر تلألطوثء تُدٕو٣ًر OCRػهّ تأُثّ تٌُثَٓ خثِصمهتّ تُ٘ظثّ. ك٢ تُٔوثخَ، ػ٘ه ؿ٤ثج ٗظوثّ 

كو٢ يكوغ  ٢ٛٝOCR ّٗدر ًٓشلؼور ؼوهتً ٓوثيٗور خثُفثُور تُصو٢ ٣صوٞكً ك٤ٜوث تُ٘ظوثّ، ٓٔوث ٣دوًٌ تلأظوً تٌُد٤وً ُصو٤٘ور 

 ّٓصٟٞ تُههر ٝشو٤َِ تلألطثء تُصٕـ٤ِ٤ر خث٤ُٔ٘ثء.

 ٔزبئظ اٌذساعخ  .12

) ُصفّو٤ٖ GPS ،RFID ،OCRٛ٘ثى تٛصٔثّ ًد٤ً خصط٣ًٞ ٝشفه٣ط تُٔوٞتٗا ٝإنلوثٍ تُصٌُ٘ٞٞؼ٤وث تُفه٣عور ( -

 ًلثءذ ػ٤ِٔثز تُصصدغ ُِفث٣ٝثز ٝتُٔؼهتز خ٤ٔ٘ثء ن٤ٓثٞ.

ت ػثؼلًا تُصٌُ٘ٞٞؼ٤ث تُفه٣عر ِثػهز ػ٠ِ يكغ ًلثءذ ػ٤ِٔثز ت - ًً ُصصدغ نتلَ ٤ٓ٘ثء ن٤ٓثٞ، ٓٔث ٣ؽؼَ شطد٤وٜث أٓ

 ًٜٝٝي٣ثً.

ٝشفّوو٤ٖ ِووًػر تاؼووًتءتز تُصٕووـ٤ِ٤ر نتلووَ  GPS ٝRFID ٝOCRٛ٘ووثى ػلاهوور ًٞن٣وور خوو٤ٖ تِووصمهتّ  -

 ت٤ُٔ٘ثء.

 ٣ّثْٛ ك٢ شو٤َِ تلألطثء تُصٕـ٤ِ٤ر ك٢ ػ٤ِٔثز تُصصدغ ُِفث٣ٝثز ٝتُٔؼهتز. GPS ٝRFID ٝOCRتِصمهتّ  -

 ث تُفه٣عر أنز إ٠ُ ٣ٌثنذ نهر تُصصدغ ُِفث٣ٝثز ٝتُٔؼهتز نتلَ ٤ٓ٘ثء ن٤ٓثٞ.تُصٌُ٘ٞٞؼ٤ -

ٛ٘ووثى ػلاهوور إ٣ؽثخ٤وور ٝٓؼ٣ٞ٘وور خوو٤ٖ تُصٌُ٘ٞٞؼ٤ووث تُفه٣عوور ٝيٜووث تُؼٔوولاء تُووهتل٤٤ِٖ ٓعووَ تُٔووٞال٤ٖ ٕٝٓووـ٢ِ  -

 تُٔؼهتز.

هي٣ٖ ٛ٘وووثى ػلاهووور إ٣ؽثخ٤ووور ٝٓؼ٣ٞ٘ووور خووو٤ٖ تُصٌُ٘ٞٞؼ٤وووث تُفه٣عووور ٝيٜوووث تُؼٔووولاء تُموووثيؼ٤٤ٖ ٓعوووَ تُٔٙووو -

 ٝتُّٔصٞين٣ٖ ًًٝٔثز تُِٞؼّص٤ثز.

ٗصثبػ تلصدثي تُل٤ًٜثز أاًٜز إٔ تُؼلاهر خ٤ٖ تُصٌُ٘ٞٞؼ٤ث تُفه٣عر ًٝلثءذ ػ٤ِٔوثز تُصصدوغ ٓؼ٣ٞ٘ور إـٙوثب٤ثً،  -

 .٘ٓ.ٓنتُر ػ٘ه ّٓصٟٞ  T ٝFـ٤ط ًثٗس ه٤ْ 

٤٘ٔوث ػ٘وه %، خ٘.0ٕنهوثبن خّ٘ودر  ٓٔ، خِؾ ٓصِٟٞ ٌٖٓ تٍُٞ٘ٞ إُو٠ ٓٞهوغ تُٔؼوهتز GPSػ٘ه شٞكً ٗظثّ  -

 %.٘.7ٕنه٤ور خّ٘در  ٕٓ–ٓٔؿ٤ثخٚ خِؾ 

%، ٝشو٤ِوَ تُصٌوهَ ػ٘وه 0٘نهوثبن خّ٘ودر  ٘–ٔ، ًثٕ ٌٖٓ ترِوصؼلاّ ػوٖ تُٕوثـ٘ثز RFIDػ٘ه شٞكً ٗظثّ  -

% ٘.7ٙنهوثبن خّ٘ودر  ٓٔ%، خ٤٘ٔث ػ٘ه ؿ٤ثج تُ٘ظثّ تيشلغ ٌٖٓ ترِصؼلاّ لأًعوً ٓوٖ ٘.07تُدٞتخثز خّ٘در 

 %.7٘ٝتُصٌهَ خّ٘در 
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 %.0ٓ%، خ٤٘ٔث ػ٘ه ؿ٤ثخٚ خِـس ّٗدر تلألطثء ٕٓ، خِـس ّٗدر تلألطثء تُد٣ًٕر OCRظثّ ػ٘ه شٞكً ٗ -

ت خأ٤ٔٛور تُهيتِور، ٓٔوث ٣ؼوٌٍ إٌٓث٤ٗور تُصطد٤ون  - ًً وث ًد٤و ًٓ تُصؼ٤ِوثز ٓوٖ تُٕٔوثي٤ًٖ كو٢ ترِوصدثٗر أاٜوًز تٛصٔث

 تُؼ٢ِٔ ُٜىٙ تُ٘صثبػ ُصف٤ّٖ أنتء ٤ٓ٘ثء ن٤ٓثٞ.
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